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                                                                     «УТВЕРЖДАЮ»

                                                                 «___» ______________2003 г.

ПЛАН-КОНСПЕКТ

проведения занятия по устройству вооружения и его

 боевому применению с курсантами 2-ГО курса

ТЕМА  5. «СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ ОГНЕМ

БОЕВЫХ МАШИН».

Занятие  6.  «Оборудование боевого отделения 

                   и вспомогательные приборы».

  
ЦЕЛИ:

1. Ознакомить курсантов с назначением, характеристикой, оборудованием боевого отделения и вспомогательных приборов.

2. Воспитывать у обучаемых уверенность в своих действиях при работе с механизмом наведения, азимутальным указателем, системой воздушно-жидкостной очистки и обогрева.

УЧЕБНЫЕ ВОПРОСЫ:

1. Механизмы наведения: ручной подъемный механизм и механизм поворот башни, их назначение, основные части, порядок пользования ими.

2. Азимутальный указатель: назначение, общее устройство, работа с азимутальным указателем.

3. Система воздушно-жидкостной очистки и обогрева прицелов и приборов наблюдения: порядок проверки функционирования систем и обращение с ними при обслуживании и стрельбе

ВРЕМЯ:  2 часа.

МЕСТО:  класс.

МЕТОД:  рассказ, беседа

РУКОВОДСТВА И ПОСОБИЯ:

· «БМП-2 – Техническое описание и инструкция  по эксплуатации», ч.1.

МАТЕРИАЛЬНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ:

· Тренажеры, плакаты, мел, указки.

· Руководство по действиям при вооружении БМП-2 и правила стрельбы, с.25-28.37,41,45,46.

ХОД  ЗАНЯТИЯ


1.  ВВОДНАЯ ЧАСТЬ -   10 минут:

· проверить наличие и внешний вид курсантов;

· проверить усвоение изученного материала;

· сделать краткий разбор ответов, объявить  тему и цели занятия и перейти к изложению содержания темы.

П. ОСНОВНАЯ ЧАСТЬ  - 75 минут.

1-й учебный вопрос.  «Механизмы наведения: ручной подъемный 

                  механизм и механизм поворота башни, их назначение,         

                  основные части, порядок пользования ими».

а) Подъемный  механизм


Подъемный механизм представляет собой трехступенчатый редуктор и включает в себя:

1) ручной привод, состоящий из маховика 16, рукоятки 15 с клавишей 20, вал-шестерни 19, шестерни 18, червяка 17, червячного колеса 4 и шестерни 6 с зубчатыми полумуфтами;

2) электромеханический привод, состоящий из электродвигателя 14, шестерни 13, блоков шестерен 11 и 12;

3) люфтовыбирающее устройство, состоящее из вал-шестерни 9, торсиона 8 и шестерни 10;

4) переключающее устройство с ручного привода на электромеханический, состоящее из электромагнита 1 и толкателя 2, сблокированного с шестерней 6.

При работе ручным приводом (тумблер «ПРИВОД» на пульте управления оператора находится в положении «ВЫКЛ»)  вращение от рукоятки 15 передается через вал-шестерню 19, шестерню 18, червяк 17, червячное колесо 4, через зубчатые полумуфты и шестерню 6 на вал-шестерню  9, которая, поворачивая сектор 7, перемещает спаренную установку в вертикальной плоскости.


При включении электромеханического привода (включен тумблер «ПРИВОД» на пульте управления  оператора) срабатывает электромагнит 1 и толкатель 2, перемещая шестерню, выводит ее полумуфту из зацепления с полумуфтой червячного колеса.


При отклонении рукояток пульта управления вращение от электродвигателя на вал-шестерню 9 передается через шестерню 13 и блок шестерен 12, 11.


При выключении привода электромагнит обесточивается, и толкатель 2 род действием пружины возвращает шестерню 6 в зацепление с червячным колесом.


Безлюфтовое зацепление с сектором 7 обеспечивается торсионом 8 и шестерней 10, зубья которой развернуты относительно  вал-шестерни 9.

б) Поворотный  механизм башни


Поворотный механизм служит для поворота башни и представляет собой редуктор с электрическим и ручным приводами.


Поворотный механизм башни расположен слева от оператора-наводчика и установлен шарнирно на кронштейне 44 и через люфтовыбирающее устройство на кронштейне 42.


Кронштейны 44 и 42 закреплены на верхнем погоне башни.


Поворотный механизм состоит из корпуса, цилиндрических и конических шестерен, полумуфт червячной пары, сдающего звена, упругого элемента, люфтовыбирающего устройства, маховика, рукоятки ручного привода, электродвигателя, электромагнита.


Люфтовыбирающее устройство 41 обеспечивает беззазорное зацепление выходной шестерни 16 поворотного механизма с зубчатым венцом нижнего погона. Люфтовыбирающее устройство состоит из тяги 49 с гайкой, втулки 48, регулировочных прокладок 46 и набора тарельчатых пружин 47, 56.


Упругий элемент 40 поворотного механизма служит для гашения колебаний башни при стрельбе с ручного привода. Он состоит из толкателя 30, соединенного пальцем с червяком 37, втулок и набора тарельчатых пружин 38.


Для предохранения поворотного механизма от поломок выходная шестерня 16 установлена на корпусе 19 с поджатием тарельчатыми пружинами и при возрастании нагрузок на шестерню больше допустимых, она проскальзывает относительно конуса 19.


Конус 19 крепится неподвижно на вал-шестерне 1 с помощью конусных наружных 18 и внутренних 167 колец, поджима 15 и гайки 12.


Электромагнит 9 предназначен для отключения ручного привода при работе электрическим.


При работе вручную электропривод башни (тумблер «ПРИВОД» на пульте управления оператора) должен быть выключен.


При повороте рукоятки 36 вращение передается через конические шестерни 32 и 31 на червяк 37, червячное колесо 5 и далее через полумуфты 2,4 на вал-шестерню 1 и на выходную шестерню 16, которая обкатывается по зубчатому венцу нижнего погона, обеспечивая поворот башни.


После включения электропривода шток 8 электромагнита 9 поднимает толкатель 7 с полумуфтой 2, выводя последнюю из зацепления с полумуфтой 4, отключая тем самым червячную пару и маховик ручного привода. При работе электроприводом вращение передается от исполнительного двигателя 29 на шестерню 20, через блок шестерен 21, 22 и вал-шестерню 1 на выходную шестерню 16, которая обкатывается по зубчатому венцу нижнего погона, обеспечивая поворот башни.

2-й учебный вопрос. «Азимутальный указатель башни».

На поворотном механизме башни установлен указатель башни, который служит для отсчета и указания углов поворота башни относительно продольной оси машины.


Указатель азимута башни состоит из собственного указателя азимута и редуктора, который обеспечивает связь указателя азимута с зубчатым венцом погона башни через шестерню 16 поворотного механизма башни.


Указатель азимута состоит из корпуса 55, стрелки 50 шкалы точного отсчета, стрелки 51 шкалы грубого отсчета, двух ламп 52 подсвета шкал, двух шкал грубого 54 и точного 53 отсчета и планетарного понижающего редуктора.


Цена деления шкалы грубого отсчета – 100 д.у. Цена деления шкалы точного отсчета – 1 д.у.


При повороте башни шестерня 28 обкатывается по шестерне 16 поворотного механизма башни, передавая вращение через валик 27, шестерни 23, 24, валик 26, планетарный понижающий редуктор на стрелки шкал точного и грубого отсчета указателя азимута.


3-й учебный вопрос. «Система воздушно-жидкостной очистки и

                            обогрева  прицелов и приборов наблюдения: порядок    

                            проверки  функционирования систем и обращение с  

                            ними  при обслуживании и стрельбе»

а)  Воздушно-жидкостная очистка приборов башни


Система воздушно-жидкостной очистки приборов башни предназначена для очистки защитных стекол прицелов БПК-1-42, 1ПЗ-3 и прибора ТКН-3Б.


Система состоит из баллона 16 со сжатым воздухом, трубопроводов 10, редуктора давления ИЛ-611-150-65 поз. 14, кранов ПК/1 поз. 2,12,21, эжекторов 1,11, кранов-переключателей 5,20, бака 13 для жидкости, распылителей 3, 8 и трубки очистки 6.


Баллон 16 заправляется сжатым воздухом через трубопровод 17 и гибкий шланг 19 от пневмосистемы машины.


Баллон 16 крепится к магазину ПКТ; бак 13 для жидкости установлен позади сиденья командира на наклонном листе башни.


Кран ПК/1 поз.12 находится на опорном листе башни, кран ПК/1 поз. 2 – на наклонном листе башни слева от оператора; редуктор давления 14, служащий для понижения давления воздуха, размещен на заднем наклонном листе башни.


Кран-переключатель 5 расположен слева от командира на секторе башни, кран-переключатель 20 – слева от оператора на наклонном листе башни.


При повороте рукоятки крана 12 воздух из баллона через редуктор давления 14 поступает в эжектор 11 и увлекает жидкость из бака 13. Смесь жидкости с воздухом, с большой скоростью проходя кран-переключатель 5, через распылитель 8 или трубку очистки 6 попадает на защитное стекло прибора ТКН-3Б или прицела 1ПЗ-3 и очищает их.


При повороте рукоятки кранов 2 и 20 воздух поступает в эжектор 1, вместе с жидкостью проходит через распылитель 3 и очищает защитное стекло прицела БПК-1-42.

б) Порядок очистки приборов башни


Открыть вентиль баллона со сжатым воздухом. Повернуть рукоятку крана 12.


Для очистки прицела 1ПЗ-3 установить рычаг крана-переключателя 5 в положение 1ПЗ-3. После очистки стекла рукоятку поставить в исходное положение.


Для очистки прибора ТКН-3Б повернуть люк командира так, чтобы прибор находился против распылителя 8.


Установить рычаг крана-переключателя 5 в положение ТКН-3Б.

После очистки рукоятки кранов 5 и 12 поставить в исходное положение.


Для очистки прицела БПК-1-42 установить рукоятку крана-переключателя 20 в положение «ОТКР.» И повернуть рукоятку крана 2.

После очистки закрыть краны 2 и 20.

Закрыть вентиль баллона 16.

в) Заправка сжатым воздухом баллона

воздушно-жидкостной очистки

Инструмент и принадлежности: ключ 14-17, 19-22 (в ящике механика-водителя).

Завернуть вентиль 15 баллона.

Кран 21 должен быть открыт.

Открыть и закрыть краны 2, 12 для выпуска воздуха из трубопроводов.

Отсоединить гибкий шланг 19 от кронштейна 18.

Расконтрить гайку 23.

Вывернуть ключом 14-17 пробку 22 и установить ее на кронштейн 18.

Навернуть ключом 19-22 гайку 23 на штуцер шланга 19.

Произвести запуск двигателя, открыть вентиль 15 и кран 21.

Заправить баллон воздухом до достижения давления 12,7-16,7 МПа (130-170 кгс/см2) по показаниям штатного манометра (для ускорения заправки баллона в башне закрыть вентиль баллона у механика-водителя).

Завернуть вентиль 15 и кран 21.

Остановить двигатель.

Открыть кран выброса конденсата для удаления воздуха из трубопроводов.

Свернуть гайку 23 со штуцера шланга 19.

Завернуть ключом 14-17 пробку 22 в гайку 23 и законтрить проволокой.

Соединить штуцер шланга 19 с гайкой кронштейна 18.

Закрыть кран 21.

г) Возможные неисправности системы

воздушно-жидкостной очистки приборов башни.

Неисправности
Причина неисправности
Способ устранения

При повороте рукоятки кранов ПК/1 система не срабатывает.
1. Отсутствует воздух в баллоне.

2. Неисправен кран ПК/1.

3. Нет жидкости в баке.
1. Зарядить баллон.

2. Устранить неисправность или заменить кран.

3. Заправить бак жидкостью.


Ш.  ЗАКЛЮЧИТЕЛЬНАЯ  ЧАСТЬ – 5 минут:

· напомнить тему и цели занятия;

· указать пособия и литературу для самостоятельной подготовки.

Руководитель занятия

подполковник                          Л.САМОЙЛОВ
